惯性导航系统

	IMU系列惯性测量单元
	

	· 采用先进的DSP处理技术 

· 抗恶劣环境保护 

· 抗振动和EMI 
· 同时具备模拟和数字信号输出
	

	惯性测量单位(IMU) 是为导航和控制系统的应用而提供的全部六自由度(6DOF) 运动测量。三轴直角坐标下的角速率和加速度计均被测量。
    IMU300 和IMU400是利用了最新的微机械传感技术的固态惯性测量单元，它结合数字信号处理，提供了体积小、重量轻的可靠易用的惯性系统。IMU700 是第二代高稳定性光纤惯性测量单元.

	型号
	描述
	角速度量程
	加速度量程(g)

	IMU300CC-100
	MEMS技术的6自由度惯性测量单元
	± 100°/sec
	± 2 g

	IMU400CC-100
	高性能MEMS技术的6自由度惯性测量单元
	± 100°/sec
	± 2 g

	IMU400CC-200
	高性能MEMS技术的6自由度惯性测量单元
	± 200°/sec
	± 10 g

	IMU700CA-200
	光纤陀螺技术的6自由度惯性测量单元
	± 200°/sec
	± 2 g

	IMU700CA-201
	光纤陀螺技术的6自由度惯性测量单元
	± 200°/sec
	± 10 g


